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SPECYFIKACJA TECHNICZNAWYKONANIA i ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH (STWIORB) — WARUNKI OGOLNE.

Nazwa zamdéwienia.

Rozbiérka budynku technicznego — podstawowego

Rozbiérka budynku technicznego - pomochiczego

Adres: 85-039 Bydgoszcz, ul. Hetmeska 33.

Dziatka nr 146, obreb 112.

Obszar oddziatywania: Dziatki nr 146; 147/1; 147/2148, obkb 112.

1. Przedmiot i zakres robd6t budowlanychetygh niniejsa specyfikacy:
Roboty budowlane:
» Kod CPV 45111300-1 — Roboty rozbiérkowe.
» Kod CPV 45110000-1 — Roboty w zakresie burzentzbiorki obiektow budowlanych,
Roboty ziemne.

1.2 Uczestnicy procesu inwestycyjnego:
1) Zamawiajcy:
Uniwersytet Technologiczno-Przyrodniczy
im. Jana i ddrzejaSniadeckich
85-796 Bydgoszcz, ul. prof. S. Kaliskiego 7.
2) Instytucja finansaga inwestya:
Uniwersytet Technologiczno-Przyrodniczy
im. Jana i ddrzejaSniadeckich
85-796 Bydgoszcz, ul. prof. S. Kaliskiego 7.
3) Wykonawca:
Wytoniony w drodze przetargu nieograniczonego.
1.3  Charakterystyka przedsiziccia:
* Przedsjwziecie polega na rozbiorce, razem z fundamentami bkdayriechnicznych.
* zasypaniem gruntem rodzimym piwnic budynku podsteegn.
» Zasypaniu piaskiem warsivgr. 15cm miejsca rozbiorek.
» podparciu dachu budynku gospodarczego na dzialtd fi@.
* tynkowaniu i malowanigciany na granicy 148 budynku technicznego.
* Wykonaniu na diugei 18,0m ogrodzenia panelowego wys&k®,00m, wzdha
granicy dziatek nr 147/1 1 147/2.
» Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza.
Szczegbtowy opis robét zawiera projekt rozbiérki.
1.4 Dokumentacja ok§kjagca przedmiot zamowienia i stan@e@ podstaw do realizacji
robo6t budowlanych.
1.4.1 Projekt rozbiorki.
(w zahczeniu do dokumentaciji przetargoyjvej
1.4.2 Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioab& Budowlanych.
1.4.3 Przedmiar Rob6t Budowlanych.



2. Prowadzenie robot
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Ogodlne zasady wykonania robat.

Zamawiajcy ustanowi wtasne stby nadzoru inwestorskiego robét budowlanych.
Teren budowy.

Charakterystyka terenu budowy.

Terenem budowy jest wlasimg Zamawiajcego. Lokalizacja budynku znajdujes si
na planie sytuacyjnym.

Przekazanie terenu budowy.

Zamawiagcy protokolarnie przekazuje Wykonawcy teren budowyczasie i na
warunkach okrdonych w umowie. Prace rozbiorkowe ngle prowadzé z

zachowaniem podstawowych zasad bezpiestwe i higieny pracy. Zamawiggy nie

zapewnia dodatkowych pomieszaz®a zaplecze w czasie trwania robot.

Ochrona i utrzymanie terenu budowy.

Wykonawcabedzie odpowiedzialny za ochromnirzadzen, materiatdw znajdagych se
placu budowy, a w szczegokw ulicy dojazdowe do budynku, oraz terenu
otaczajcego nieruchoma.

Ochrona wtasioi i urzadzen.
Wykonawca bdzie przez caty czas remontu utrzymywat drogi digave w czystéci
I naprawi wszystkie ewentualne uszkodzenia.

Zapewnienie bezpiedmstwa i ochrony zdrowia.

Wykonawcadostarczy na budowi bedzie utrzymywat wyposanie konieczne dla
zapewnienia prowadzenia rob6t budowlanych zgodipiezepisami BHP.

Zapewni uradzenia sanitarne i socjalne, oraz odpowiednie wgjeose i odzie
ochrony osobistej wymagamlla ochronyzycia i zdrowia personelu zatrudnionego na
placu budowy. Uwza sk, ze koszty zachowania zgodiod z wspomnianymi povwagej
przepisami bezpiecastwa i ochrony zdrowiagala wliczone w cen umowrs.

Realizacja robét.
Wykonawca na wiasny koszt powieli w jednymzesgplarzu projekt rozbiorki
otrzymany od Zamawiggego. Projekty tendazie podstaw wykonania robot.

Harmonogram wykonania robot.

Harmonogram wykonania robot musi uwadpiac uwarunkowania wynikare z
dokumentacji projektowej i ustaleawartych w umowie.

Program zapewnienia bezpiette/a.

Praca na wysokeai odbyw& sie bedzie z rusztowa przysciennych. Rusztowania
musz by¢ zmontowane przez uprawnionego magstk.

WywoOz materiatdw z rozbidrki.

Materiaty z rozbiorki wyweaone kyda na Miejskie Wysypisk@&mieci.

Materiaty podlegajce odzyskowi — 60% cegiedcian powyej terenu budynku
podstawowego.



2.4  Dokumenty budowy.
2.4.1 Inne istotne dokumenty budowy:
* Protokét przekazania placu budowy, frontu robot.

2.4.2 Przechowywanie dokumentow budowy:
Dokumentacja do czasu zakazenia robot &dzie przechowywana u Wykonawcy
robot.

2.5. Rozpoczcie budowy.
Rozpoczcie rozbiorki nasipi po przekazaniu frontu robot.

2.6  Zakaczenie skaczonego elementu zadania lub catego zadania.
2.6.1 Zakaczenie rozbiorki nagpi w oparciu o odbior przez Zamawjeggo.
2.6.2 Dokumenty odbiorowe:

» Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza.

2.7. Tryb odbioru kfcowego zadania:
» Zakmczenie zadania zgtoszonedizie przez Wykonawc pismem w sekretariacie
Zamawiagcego.
* Warunkiem przycia zgloszenia jest zgizenie przez Wykonawc dokumentow
wymienionych w punkcie 2.6.2.

3. Nadzér Inwestorski.
Dla prawidlowej realizacji robdt rozbiérkowych Zamawiajacy wyznaczy wtasne stuzby nadzoru

inwestorskiego. Tryb dziatania stuzb nadzoru realizowany bedzie zgodnie z zapisami w punkcie
2.3.

5. Sprzet

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgizi, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot srodowisko. Liczba i wydajnig
sprztu powinna gwarantowaprowadzenie robot zgodnie z terminami przewidzminy
harmonogramie robot.

Sprzt bedacy wihtasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania robot musi by
utrzymywany w dobrym stanie i gotoww do pracy oraz ky zgodny z wymaganiami
ochrony srodowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania. Tam gdzie jest to
wymagane przepisami, wykonawca dostarczy gma@pcym realizacgg umowy kopie
dokumentow potwierdzagych dopuszczenie spitm do uzytkowania.

Sprzt - maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow umowy
zostam przez zarzdzapcego realizagi umowy zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do
robot.

6. Transport wewnetrzny.
Wystepuje wyhcznie transport zewgtrznych pod drogach utwardzonych.



7. Kontrola jakosci robot

1. Kontrole wykonania robét budowlanych prowadstuzby nadzoru inwestorskiego
wyznaczone przez Zamawdaggo. Wykonawca jest zobaygiany do wykonywania
ich polecé.
Polecenia stib nadzoru inwestorskiegedly miaty charakter pisemny.
Odpowied Wykonawcy na uwagi zamawigego nie mge przekracza 2 dni
kalendarzowych.

wn

8. Przedmiar Robot. Kalkulacja ceny oferty.

Cena ofertowa na charakter ryczattowy i pozostegemienna do kiaca wykonania zadania.
Cere ofertowy nalery obliczy¢ w oparciu o wycef) wiasry, sporadzory na podstawie
dokumentacji projektowych, specyfikacji techniczhygykonania i odbioru robét, informaciji
uzyskanych w trakcie wizji na miejscu wykonania 6bb przedmiaru rob6t. Przedmiar ma
charakter pomocniczy w stosunku do dokumentacjegtowe;.

Przedmiotem zadania kompleksowa rozbiorka opisapeoyekcie i STWiIORB.

Obowigzkiem Wykonawcy jest dochowanie nafeej starannéci na etapie opracowania
oferty i zapoznania iz warunkami realizacji robot budowlanych. Uwagavpizsza dotyczy
szczegOlnie zakresu rzeczowego robot. Wszelkiezashia zgtaszane w trakcie realizaciji
robot nie lgda przez Zamawiagego uwzgldniane, a Wykonawca jest zobgaany wykona
calcé¢ zadania.

9. Odbiory czesciowe i kaicowe robot i podstawy ptatndci.

Nie przewiduje si odbiorow czsciowych i ptatndci.

Ptatn@¢ po catkowitym odbiorze i zakeozeniu zadania. Ptatéo ryczattowa za caks
wykonanego zadania.

10. Dokumenty odniesienia.

Wszystkie roboty rozbiorkowe nalg wykonywa zgodnie z dokumentacjtechniczg,
dokumentami odniesienia przywotanymi w niniejszpg8yfikacii.

Wykonawca jest zobowkany zné wszystkie przepisy prawne wydawane zaréwno przez
wiladze pastwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne ytyezne, ktOre $ w
jakiejkolwiek sposob zvwazane z prowadzonymi robotamig¢dzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych regut i wytycznych w trakcialiacji robot



