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OPIS TECHNICZNY

do projektu wykonawczego moutazestawu pompowego do podnoszeniaienia
w instalacji wody zimnej w budynku Domu Student&ri F przy ulicy
Kaliskiego 12-14w Bydgoszczy

1. Podstawa opracowania

- zlecenie inwestora

- dokumentacja techniczna budynku

- bezpdrednia inwentaryzacja w obiekcie do celoéw projektolwv
- DTR uradzen

- obowazujace normy i normatywy techniczne projektowania.
- ustalenia z Inwestorem

2. Zakres opracowania

Zakres opracowania obejmuje tylko dobor zestpompowego do podnoszenia
cknienia w instalacji wody zimnej oraz przebudowstalacji zwgzarg z jego
podhczeniem. W opracowaniu zawarto rownieytyczne dla pozostatych bran

3. Opis stanu istniegcego

Aktualnie instalacja wodaglowa w przedmiotowym budynku zasilana jest god
z sieci miejskiej. Pomiar zycia wody do celéw rozliczeniowych z dostawc
dokonywany jest wodomierzem w studni wodonoergj zlokalizowanej poza
budynkiem.

Instalacja wodoggowa wykonana jest z rur stalowych ocynkowanych.

Glowne przewody rozprowadzeg¢ poprowadzono picianach i pod sufitem

w piwnicy.

W budynku wysfpuje jedna strefa zasilania w wod

Podnoszenie @lienia w instalacji realizowane jest w grupowej tofdrni
zasilagcej budynki ATR tj. DS.-1F, DS.-2F oraz stotGwk

Za gtéwnym zaworem odcinaym przyhcze wodocigowe wpéte g przewody
instalacji wodoagigowej i przeciwpaarowe;.

Odgadzienie dla celow bytowo-gospodarczych obiektu o@rowane jest
wodomierzem zabudowanym na oggeggniu tej instalacji.

Z uwagi na fakt planowanej likwidacji istrdegj hydroforni (bardzo zty stan
techniczny) koniecznym stat@ giainstalowanie w przedmiotowym budynku
indywidualnego zestawu pompowego dla podnoazginienia wody obejmugego
instalag} wody bytowo-gospodarczej i wody przeciwpoowe;.



4. Przyjete rozwigzania projektowe

W celu zapewnienia nieglinego wydatku oraz s@mienia wody we wszystkich
punktach poboru instalacji wodegowej bytowo-gospodarczej oraz w czterech
gisiednich zaworach 52 instalacji wodgmgowe]j przeciwpgarowej zaprojektowano
zestaw pompowy do podnoszenin@nia typ: ,Hydro MPC-E 3 CRIE 15-7"

— produkcji “Grundfos”.

Zestaw ten skladagsz dwoch pomp podstawowych oraz jednej rezerwowe.
Zadaniem w/w ugglzenia jest dostarczenie do instalacji wodgowej p-paarowej
(jako najwiksze potrzeby) wagw ilosci 10,00 I/s tj. 36,0 fih.

Niezlgdna wysoké¢ podnoszenia pomp wynosi 0,58 MPa.

Zestaw dostarczany jest jakoadzenie kompletne wymaggaie tylko podiczenia
do instalacji wodoggowej i elektryczne,.

Pierwszego uruchomienia po zamontowaniu zesthkonuje serwis producenta.

Projektowany zestaw pompowy ustawia fundamencie wystagym ponad poziom
posadzki ok. 5 — 10 cm (mlowos¢ zalania) na podstawach amortyzacyjnych
(wibroizolatorach) w miejscu wskazanym na rzugediczye go projektowanymi
rurociggami do wspolnej instalacji wodagiowej zgodnie z gZcig rysunkowvg.
Praca zestawu odbygvsaic bedzie w systemie catkowicie zautomatyzowanym.
Pompy sterowanetls poprzez przetwornice ¢gtotliwosci, co sprawiaze kada
z pomp zasilana jest nagiem o regulowanej ptynnie e¢gtotliwosci i pracuje
bezstopniowo. W zataosci od cinienia w kolektorze ttocznym przetwornica
powoduje ptynny wzrost lub spadekgikosci obrotowej silnika pompy, gdy pierwsza
z pomp oggnie maksymalne parametry pracy, sn@nie jest nadal za mateagkzona
zostaje druga pompa. W przypadkach awariostania automatycznego istnieje
maliwo$¢ sterowania ,gcznego”.

Dla podidczenia projektowanego zestawu pompowego do igtragjnstalacji wody
zimne] wybudowanalezy rurochgi: ssawny poczynag¢ od istniejcego zaworu
odcinajcego przyacze, a kaczac na kolektorze ssawnym zestawu, oraz ttoczny od
kolektora ttocznego zestawu do projektowamegdzielacza dla wody bytowo-
gospodarczej i p-parowej. Padczenia zestawu pompowego z projektowanymi
rurocigami dokona poprzez kompensatory gumowo-metalowe.

Pohczenia odgakien z rozdzielacza z istniggymi instalacjami wykonaw sposob
pokazany na rzucie piwnic. &ne przewody zdemontowa

Na odgaizieniu wody bytowo-gospodarczej zamontéwalezy przepustni¢ ® 65

z napdem oraz wodomierz dla celow rozliczeniowych (isggy), natomiast na
odga¢zieniu wody przecwp@rowej — sygnalizator (czujnik) przeptywu.

W przypadku uruchomieniacsnstalacji p-paarowej czujnik przeptywu poda sygnat
do sterownika zestawu, ktory spowoduje autgomte zamknicie przepustnicy,

a tym samym unienbwi pobor wody z instalacji wody bytowo-gospodaegz
Projektowane ruroggyi wykon& z rur stalowych ocynkowanych o poteniach
gwintowanych i ksztattekeliwnych ocynkowanych. Rurami prowadz¢ po trasie
wskazanej na rysunku. Mocowanie ruggéw za pomog uchwytow metalowo-
gumowych.
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W miejscach skrzypwan z instalacjami istnigcymi zachowé odlegtaci normatywne.
Przejcia przez przegrody budowlane wykonywa tulejach ochronnych.

Na wypadek gdyby zaistniata koniecghwytaczenia zestawu ( np. brakadu)
zaprojektowano rurog obegcia zestawu wykonany z rury stalowej ocynkowanej
® 100 mm z zaworem kulowym odcigaym.

Po zakaczeniu prac montawych wykonag instalacg bez pomp i naczynia
przeponowego podéarobie szczelrki na cénienie 1,0 MPa.

Projektowane ruroggi w celu zabezpieczenia przed skraplaniegmainich

pary wodnej zaizoloweotulinami z pianki poliuretanowej gr. 20 mm.

5. Uwagi kaacowe

1. W celu dostosowanigrednicy przyjcza wodocigowego do maksymalnego
przeptywu obliczeniowego wynoszego 36 rYh (potrzeby p-po) nalezy przy
jego przebudowie wymienje nasrednic ®125 (1,0 m/s)

2. Nalezy wymieni¢ drzwi wegciowe do pomieszczenia hydroforni na nowe
0 odporngci ogniowej min. 60 min

3. Zgodnie z obowzujacymi przepisami nowo projektowany zestaw do podeosz
cénienia wymaga zaprojektowania i wykonania oproektlcznego zasilania
podstawowego tai uktad zasilania awaryjnego.

Caltac¢ robot wykona zgodnie z przepisami zawartymi w Warunkach Teamych
Wykonawstwa i Odbioru Robét Budowlano- Maomaych cz. 1l oraz DTR ugdzen.

Niniejszy projekt zostat opracowany przed taagnicciem przetargu na dostaw
urzdzen i wykonanie instalacji.
Z uwagi na wymagany stopiszczegotowsci, sporadzenie projektu technicznego
nie jest maiwe dla warunkéw ogolnych, lecz konieczne jestypszie konkretnych
urzdzen o okre&lonych parametrach technicznych.
Taki sposOb opracowania projektu nie zamykiagé maliwosci sporzdzania
niezalenych ofert, zorganizowania przetargu oraz ewenagdnwvybrania przez
Inwestora innego producentaadzen.
W przypadku takiej decyzji Inwestora maiggc jednak spetnione nagiujagce warunki:
- oferowane ugdzenia muszby¢ zgodne z wymaganiami i parametrami gkaaymi
W niniejszym projekcie
- naley opracowa aneks do projektu w celu uwzgdhienia ewentualnych #aic
dotyczacych:
a/ wymiarow gabarytowych i masy gazen
b/ oporow hydraulicznych udzen
c/ zapotrzebowania energii dlaadzen (niewskazane jest zgkszenie
zapotrzebowania energii wskutek dobomgdeer tanszych, ale o wkszym
zapotrzebowaniu energii)

d/ automatyki i sterowania peagrzadzenia
Wszystkie zmiany powinny zostazgodnione z projektantem.

Autor opracowania



Dobor zestawu do podnoszeniénienia

Wymagana minimalna wysokdpodnoszenia pomp:

- spadek énienia na wodomierzu (podlicznik) 2,0 m HO
- cknienie statyczne 35,0 mBP
- cknienie wylotowe 20,0 m@
- spadek énienia w instalacji 11,0 m kD
- minimalne énienie w sieci wodoggowej 20-10= 10,0 m

i+ 68,0 — 10,0 = 58,0m 4@

Dobiera s¢ zestaw do podnoszeni&imienia o parametrach:

Q = 36,00 rith
OH e = 60,0 m HO

Zgodnie z oferg firmy ,Grundfos” dla w/w parametréw dobrano zestaw:
,Hydro MPC-E 3 CRIE 15-7"

Urzadzenia dodatkowe:

1. Przepustnica Sylax Dn 65 (Pn16) z napedem elektrycznym Bernard/230V
produkcji ,Danfoss” nr. kat. 149G011759

2. Wodomierz wody zimnej — istniejgcy

3. Termiczny czujnik przeptywu — np. typ EGE firmy ,Introl”

4. Zawor antyskazeniowy BA 4760 ©100 ,Danfoss”



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

l. WYMAGANIA OGOLNE

1.Wstep
1.1.Przedmiot szczegotowej specyfikacji technicznépST)

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaghtecznej § wymagania dotyege wykonania
i odbioru rob6t bdacych przedmiotem zamowieniadontaz zestawu pompowego do
podnoszenia dinienia w instalacji wody zimnej w budynku ,Domu Studenta” nr 8.1.F ATR
przy ul.Kaliskiego 12-14 w Bydgoszczy.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosoyekwedokument przetargowy przy zlecaniu
i realizacji w/w robat.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogolne wspdine dla robot
objetych specyfikacjami wymienionymi w przedmiarze robbedacymi przedmiotem
zamowienia.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poiej okr&lenia naley rozumi& nastpujaco:

(1) Budynek — obiekt budowlany, trwale zwany z gruntem, wydzielony z przestrzeni za paggmoc
przegréd budowlanych oraz posiadgjfundamenty i dachy.

(2) Wewretrzna instalacja c.o. — instalacja ogrzewania arjgpa s¢ w ogrzewanym budynku.
Czs$¢ wewretrzna instalacji zaczynaesta zaworami odcinggymi te czes¢ od zrodia ciepta.

(3) Dziennik budowy — opatrzony pietia Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami,
sh#zacy do notowania wydaraezaistniatych w czasie wykonywania zadania budoedar)
rejestrowania dokonywanych odbiorow robotepazywania polede innej korespondencji
technicznej pomadzy Inwestorem, wykonawd projektantem.

(4) Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykee;, upowaniona do kierowania
robotami i do wygpowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

(5) Kosztorys ofertowy — wyceniony kompletny kosgtowykonany na bazie przedmiaru prac
i dokumentacji projektowej

(6) Obmiar prac — opis rob6t przewidywanych do wydaia w kolejnéci technologicznej ich
wykonania, wraz z ich szczegétowym opisemljezgniem i zestawieniem jednostek
przedmiarowych.

(7) Materiat — wszelkie wyroby budowlane niedhe do wykonania robot, zgodne z dokumentacj
projektowy i specyfikacjami, dopuszczone do stosowania zgodm@iprobatami technicznymi,
zaakceptowane przez Inwestora.

(8) Polecenie Inwestora — wszelkie polecenia przaka Wykonawcy przez Inwestora w formie
pisemnej, dotygze sposobu realizacji robo6t lub innych sprawgzanych z prowadzeniem
budowy.

(9) Projektant — uprawniona osoba prawna lub fingclzzdaca autorem dokumentacji projektowej
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1.5. Ogodlne wymagania dotycgece robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékavykonania rob6t oraz ich zgodstaz projektem
budowlanym, Polskimi Normami, aprobatami techniemnyspecyfikacjami technicznymi,
wydanymi przez producentow instrukcjanilygia materiatu oraz przepisami prawa budowlanego
I sztulg budowlara w dalszej cgsci specyfikacji rozumiane jako szeroko ¢tejprzepisy
wykonawcze. Odpowiada za bezpietst®/o wszelkich czynniei podejmowanych na terenie
budowy, oraz za ich zgodfiorealizacji zadania z dokumentagrojektows, SST i poleceniami
Inwestora.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Wykonawca dostarczy Inwestorowi na 7 dni przedlastam terminem przekazania terenu
budowy — é@wiadczenie 0s6b funkcyjnych o przeiju obowbzkéw na budowie ( kierownik
budowy ).

Zamawiagcy w terminie okrélonym umowy przekae Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, dziennik budowy oraz
jeden egzemplarz dokumentacji projektowej i jedemglet SST.

Wskaze punkt poboru wody i energii elektrycznej. Wykorawve witasnym zakresie zorganizuje
zaplecze budowy, w tym pomieszczenia socjalneitaae dla pracownikow.

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Bedzie zawiera rysunki, opisy, obliczenia i dokumenty, ktOre staay przetargow dokumentagj
projektowg oraz projektow dokumentag wykonawca.

1.5.3. Zgodné& rob6t z dokumentagijprojektows i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkdelkeumenty przekazane Wykonawcy przez
Inwestora stanowiczes¢ umowy, a wymagania okiene w chaéby jednym z nich s

obowigzujgce dla Wykonawcy. Wykonawca nie sreowykorzystywa bieddw lub niedocigniec

w opracowanych dokumentach, a o ich wykryciu winatychmiast powiadorilnwestora, ktory
podejmie decyzj o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek. Vgtizg wykonane roboty

| dostarczone materiatytla zgodne z dokumentagcprojektows i SST. W przypadku, gdy
materiaty lub roboty niedala w petni zgodne z dokumentagrojektows lub SST i wptynie to na
niezadowalajca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasgpione innymi, a

elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie sgzkWykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienien@alizacji
kontraktu, a do zak@czenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawcaadosy, zainstaluje

I bedzie utrzymywa tymczasowe uggdzenia zabezpieczge, w tym: ogrodzenia, pgze,
oswietlenie, sygnalty i znaki ostrzegawcze oraz isnoelki niezledne do ochrony robo6t, wygody
spotecznéci i innych. W miejscach przylegggych do ulic otwartych dla ruchu wykonawca
ogrodzi lub wyranie oznakuje teren budowy, w sposob uzgodnionyxzgtorem.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dfjazdéw i maszyn pracigych przy
realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakujesposéb uzgodniony z Inwestorem. Koszt
zabezpieczenia terenu budowy nie podlegglot] zaptacie i przyjmuje gize jest whczony

w cere kontraktova,

1.5.5. Ochronarodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowzek zné i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
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W okresie budowy i wykigczania robét Wykonawcabzie:

a/ utrzymywa teren budowy w nakgtym stanie,

b/ podejmowéa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieglo przepiséw i norm
dotycacych ochronyrodowiska na terenie i wokot terenu budowy, oredzie unika
uszkodz lub uchzliwosci dla os6b lub dobr publicznych i innych przyczpowstatych
W nasgpstwie jego sposobu dziatania. Stagswge do tych wymaga bedzie miat szczegdlny
wzghd na:

- lokalizacg miejsc sktadowania materiatow, warsztatow, magéweyrsktadowisk i drég
dojazdowych,

- srodki ostra@nosci | zabezpieczenia przed zanieczyszczeriimdowiska substancjami
toksycznymi,

- mazliwosciag powstania pgaru

1.5.6. Ochrona przeciwparowa

Wykonaweca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej. Wykonawcadulzie
utrzymywa& wymagany na podstawie odpowiednich przepisow spyasprzt przeciwpaarowy.
Materiaty tatwopalne dxlg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisa

I zabezpieczone przed dgsém oséb trzecich. Wykonawcadzie odpowiedzialny za wszelkie
straty spowodowane parem wywotanym jako rezultat realizacji roboét, afivaez personel
Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dozycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie aggéniu
wiekszym od dopuszczalnego, olmmego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty tyte do robot bdg miaty aprobat techniczi wydary przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okétajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiat@v n
srodowisko. Materiaty, $szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a&zpkaczeniu robot ich
szkodliwas¢ zanika (np. materiaty pylaste) mplgy¢ uzyte od warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zé#i wymagaj tego odpowiednie przepisy. Wykonawca
powinien otrzymé zgod na wycie tych materiatdw od wéaiwych organéw administracji
panstwowej. Jeeli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ichaycie spowodowato jakiekolwiek zagmreniesrodowiska, to konsekwencje
tego poniesie Zamawigjy. Utylizacja materiatow szkodliwych z demaonianalery do
Wykonawcy i nie podlega dodatkowej optacie.

1.5.8. Bezpieczsstwo i higiena pracy

Kierownik budowy opracuje plan bezpieaseva i ochrony zdrowia na budowie. Podczas
realizacji rob6t wykonawca powinien przestrzegazystkich przepiséw dotygeych
bezpieczéstwa

i higieny pracy. W szczegdéléa Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwychzdlewia, oraz nie spetnigych
odpowiednich wymagasanitarnych. Wykonawca powinien zapeswvszelkie uradzenia
zabezpieczafe oraz sprt dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na terenie budowy
oraz dla zapewnienia bezpieagtwva publicznego. Wykonawca powinien zapewnitrzymywa&
w odpowiednim stanie ugdzenia socjalne dla personelu prowgmgo roboty olgjte umowa.
Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowe;.



1.5.9. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobot i za wszelkie materiaty i ydzenia aywane do
robét od daty rozpogzia do daty wydania potwierdzenia zéakmenia robot przez Inwestora.
Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaonarmo by
prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elgsnbyty w zadawalajcym stanie przez caty
czas do momentu odbioru ostatecznegéi Weykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba
utrzymanie, to na polecenie Inwestora powinien ooz roboty utrzymaniowe nie @diej niz

w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.10. Stosowanieesdo prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne

I miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyezktére s w jakikolwiek sposob zvgzane

z wykonywanymi robotami idglzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyobtanowié
podczas prowadzenia robot. Wykonaweddie przestrzegapraw patentowych,dolzie
odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagmawnych odnénie znakdéw firmowych,
nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu gzegtu, materiatéw lub urdzen uzytych

lub zwigzanych z wykonywaniem robét i w sposobgty bedzie informowa Inwestora o swoich
dziataniach, przedstawigy kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postpowania, obazenia i wydatki wynikte z lub zwzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wifiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie
z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczopegez Inwestora.

1.5.11. Réwnowznos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotag&ankretne normy i przepisy, ktore
spetnid map materiaty, spra i inne towary wykonane i zbadane robotyddbobowpzywad
postanowienia najnowszego wydania lub poprawiowegtania powotanych norm i przepisow

o ile kontraktu nie postanowiono inaczej. Mdg¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy,
zapewniajce rowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy i przepisy, pod
warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzpriaez Inwestora. Rdice pomédzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikamisz by¢ doktadnie opisane przez
Wykonawe i przedta@one Inwestorowi do zatwierdzenia.

2. Materiaty
2.1.Dopuszczenie materiatow do stosowania

Wszystkie materiaty stosowane w trakcie proceslestycyjnego muszposiada pozytywry
ocere techniczi, stwierdzajca jego przydatng do stosowania w budownictwie.

2.2.Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy. Kady rodzaj robot, w ktérym znajdupie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,
wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, Hczsk z jego nie przyjciem, usungciem i nie
zaptaceniem.

2.3.Wariantowe stosowanie materiatu
Jesli dokumentacja projektowa, lub SST przewidojazliwo$¢ wariantowego zastosowania

rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawowiadomi Inwestora o swoim
zamiarze przed
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uzyciem tego materiatu. Wybrany i zaakceptowany rpdreriatu nie mge by p&zniej
zmieniany bez zgody Inwestora.

2.4.Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu, gdyeda one uyte do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczenizanhowaly swajjakos¢ i wkasciwosci i byty
dostpne do kontroli przez Inwestora. Miejsca czasowadadowania materiatdweha
zlokalizowane w olgtbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inaresh lub poza
terenem budowy w miejscach zorganizowanych przekdWgwe. Wszystkie miejsca czasowego
sktadowania materiatow powinny bpo zakaczeniu robét doprowadzone przez Wykonawo
ich stanu pierwotnego. Zamawgay nie dopuszcza sktadowania w remontowanych
pomieszczeniach igjach komunikacyjnych materiatdw w §lmach przekraczagych niezigdne
ilosci do realizacji zaplanowanych prac dla jednej zipiebboczej, lub iléci materiatow
mogcych spowodowaprzekroczenie warkgi dopuszczalnych saosci stropéw medzy
kondygnacyjnych.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgt, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakbwykonywanych robét. Spez uzywany do robot powinien ldy
zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien by zaakceptowany przez Inwestora w przypadku braku
wczesniejszych ustale Sprzt bedacy wlkasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét
ma by¢ utrzymany w dobrym stanie i gotowa do pracy. Powinien iyzgodny z normami
ochronysrodowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania. Wykonawca dostarczy
Inwestorowi kopie dokumentow potwierdzeych dopuszczenie spitm do wytkowania i bada
okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepiséfgkonawca bdzie konserwowasprzt jak
rowniez naprawig lub wymieni& sprzt niesprawny. Zamawiggy udosgpni Wykonawcy prac
dzwig osobowy (wing) jedynie dla przewozu o0séb.

4.Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigétinie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robotcrezigodné¢ z dokumentagj
projektows, wymaganiami SST, projektem organizacji rob6t opveanym przez wykonawmraz
poleceniami Inwestora. Wykonawca jest odpowiedyiaim stosowane metody wykonywania
robot.

Btedy popetnione przez Wykonawgprzy prowadzeniu robét zostansunéte przez Wykonawge
na wtasny koszt, z wytkiem, kiedy dany hid okaze st skutkiem b¢du zawartego w danych
dostarczonych wykonawcy naspiie przez Inwestora.

Sprawdzenie wykonania robo6t lub ocena ich §gkprzez Inwestora nie zwalnia wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadng.

Decyzje Inwestora dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdét kedg oparte
na wymaganiach okéenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektiow&ST, a take
w normach i wytycznych.

Polecenia Inwestora powinny bwykonywane przez Wykonawaev czasie okrdonym przez
Inwestora, pod gidog zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tyfoduniesie Wykonawca.
W przypadku opgnien realizacji budowy, stwarzgjych zagraenie dla finalnego zakazenia
robot, Inwestor ma prawo wprowadziodwykonawe na okrglone roboty na koszt Wykonawcy.



5.Kontrola jakosci rob6t
5.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji Inwestora program

zapewnienia jaksi wykonawca powinien okgé ¢, zamierzony sposéb wykonywania robot,

mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robo6t gamdupcy wykonanie roboét zgodnie

z dokumentagj projektows, SST oraz ustaleniami. Program zapewnieniasgkmowinien

zawierd

- organizagj wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaeawbot,

- sposbb zapewnienia bhp,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i pgogowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jdka terminowa¢ wykonania poszczegolnych elementow
robot,

- system (sposoéb i procedluiproponowanej kontroli i sterowania jalkts wykonywanych robot,

5.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robot édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignac¢
zatazong jakas¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pdtontrok robot i jakgci
materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni systentiadin Przed zatwierdzeniem systemu
kontroli Inwestor mae zaadac od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowalaj. Wykonawca &dzie
przeprowadzapomiary

i badania materiatow oraz robot zstotliwosciag zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji gkgpwej i SST. Minimalne wymagania, co
do zakresu bada ich czstotliwos¢ 53 okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku,
gdy nie zostaty one tam oktene, Inwestor ustali, jaki zakres kontroli jesnkeczny, aby
zapewnt wykonanie rob6t zgodnie z umewwszystkie koszty zwzane z organizowaniem

I prowadzeniem badamateriatdw ponosi Wykonawca.

5.3. Certyfikaty i deklaracje

Inwestor mae dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj

a/ certyfikat na znak bezpiedmstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodséz kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz whéciwych
przepisow i dokumentéw technicznych.

b/ deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnéri z Polsly Normg lub aprobag technicza,
w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanovad®olskiej Normy, jeeli nie g objete
certyfikacy okreslong w pkt 1 i ktore spetnigjwymogi SST. W przypadku materiatow, dla
ktorych w/w dokumentygsvymagane przez SST 4@a partia dostarczona do rob@tlbie
posiadate dokumenty, ok&ajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty pratome
musz posiadéd w/w dokumenty wydane przez producenta, a w raa@iezpby poparte

wynikami
bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badada dostarczone przez wykonagvc
Inwestorowi. Jakiekolwiek materiaty, ktore sigetniaj tych wymaga beda odrzucone.



5.4. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyaovggzujacym zamawiacego |
wykonawe w okresie od przekazania wykonawcy terenu budowkaica okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzial§toza prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obpwicymi
przepisami spoczywa na wykonawcy (kierowniku budpwiapisy w dzienniku budowyela
dokonywane na bigco i bedg dotyczyty przebiegu robét, stanu bezpigsteva ludzi i mienia
oraz technicznej i gospodarczej strony budowyzd¢ezapis w dzienniku budowytizie
opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonategsaap podaniem jej imienia
I nazwiska oraz stanowiska ghowego. Zapisy d¢xla czytelne, dokonane trwgatechnilg, w
porzadku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw. aaione do dziennika
budowy protokoty i inne dokumentytla oznaczone kolejnym numerem gznika i opatrzone
daty i podpisem Wykonawcy, Inwestora i Kierownika pidje
Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoIngci:
- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,
- dat uzgodnienia przez Inwestora programu zapewniahiaggi i harmonogramow robot,
- terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegollnych elementéw robdét,
- przebieg robot, trudai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyrzerw w
robotach,
- uwagi i polecenia Inwestora,
- daty zarzdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
- zgtoszenia i daty odbioréw robot zand@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i
ostatecznych
odbioréw robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje wykonawcy,
- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot podlegggch ograniczeniom
lub wymaganiom szczegdlnym w z@ku z warunkami klimatycznymi,
- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,
- dane dotycgce jakadci materiatow,
- wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli Zi@eiem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robét,
Propozycje, uwagi i wyfamienia wykonawcy, wpisane do dziennika budowsigoprzediaone
Inwestorowi do ustosunkowaniagsDecyzje Inwestora wpisane do dziennika budowy
Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich pidgj lub zagciem stanowiska. Wpis projektanta do
dziennika budowy obliguje Inwestora do ustosunkdevak. Projektant nie jest jednak stepn
umowy i nie ma uprawniedo wydawania polegewykonawcy robaot.

(2) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zaliczagsoprocz wymienionych w punktach 1 ngmtjagce dokumenty:
a) protokoty przekazania terenu budowy.
b) Protokoty odbioru robét.
c) Protokoty z narad i ustaile
d) Korespondengjna budowie,

(3) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy g przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaweed
zabezpieczonym. Zagituie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugpje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziamapem.
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Wszelkie dokumenty budowyetly zawsze dogpne dla Inwestora / Kierownika projektu i
przedstawiane do wgldu nazyczenie Zamawiafrego.

6. Odbidr robot
6.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznoséci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru;
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

6.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior robot zanikagych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redizulegry zakryciu.

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagoinego pospu robét. Odbioru
dokonuje Inwestor. Gotowgé danej czsci rob6ot do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem ktema. Odbior bdzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie piniej jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inwestora. Jékidlos¢ rob6t ulegajcych zakryciu ocenia
Inwestor na podstawie dokumentow zawigeggh komplet wynikéw laboratoryjnych i w oparciu
0 przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokuraeptprojektows, SST i uprzednimi
ustaleniami.

6.3. Odbidr casciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru
cze$ciowego robot dokonujeesiv/g zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t.i@dlrob6t
dokonuje Inwestor.

6.4. Odbidr ostateczny robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rze@@ggo wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartadsci. Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotowéddo odbioru ostatecznego
bedzie stwierdzona przez Wykonagwypisem do dziennika budowy z bezzwtocznym
powiadomieniem na gnie o tym fakcie Inwestora. Odbiér ostateczny rate®spi w terminie
ustalonym w dokumentach umowy, liczod dnia potwierdzenia przez Inwestora Zelzenia
robot i przygcia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 2. Odbiostatecznego rob6t dokona
komisja wyznaczona przez Zamawi@@go w obecniei Wykonawcy. Komisja odbiergga roboty
dokona ich oceny jakciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikéw badla
pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania robot z dokumentggyrojektowg i SST. W
toku odbioru ostatecznego robét komisja zapoza stalizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych

i robot poprawkowych. W przypadku nie wykonania wgezzonych robot poprawkowych lub
robot uzupetniajcych w warstwigcieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie
swoje czynnéci ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
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W przypadku stwierdzenia przez komisje,jaka¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejmektacy projektows i SST

z uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu

I bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona pgten, oceniagc pomniejszofp wartasé
wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtiaégo robot jest protokot odbioru

ostatecznego robét spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawdapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaamy przygotowanastpujace dokumenty :

- dokumentagj projektowg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,

- szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawodekmmentoéw umowy i ew. uzupetriag
lub zamienne),

- dziennik budowy

- deklaracje zgodrai lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatdw zgodnie z SST,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nidg
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimie Wykonaweg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnag kpda zestawione w/g
wzoru ustalonego przez zamaw@@go. Termin wykonania robot poprawkowych i robot
uzupetniagcych wyznaczy komisja.

6.5. Odbidér pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidtrawihzanych z usugtiem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyetalw okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny édzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 6.4 ,,0dbiér ostateczny robot”.

7. Podstawa ptatnéci
7.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaa jednost&

obmiarowg ustalon dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji koszsmywych wycenionych

ryczattowo podstawptatnaci jest wartdé¢ (kwota) podana przez Wykonaywy danej pozyciji

kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczattoaaypji kosztorysowej musi uwzgdnia

wszystkie czynn€ri, wymagania i badania skladeg¢ s¢ na jej wykonanie, okione dla tej

roboty w SST

I w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

- robocizre bezpdrednig wraz z towarzysgeymi kosztami,

- wartas¢ zuzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazymoaygewentualnych ubytkéw
i transportu na teren budowy,

- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgeymi kosztami,

- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z oba&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT
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7.2. Warunki umowy i wymagania ogélne

Koszt dostosowaniagdo wymaga warunkow umowy i wymagaogolnych zawartych
W niniejszym opracowaniu obejmuje wszystkie waruridieslone w w/w dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

Il. ROBOTY INSTALACYJINE MONTAZU ZESTAWU
POMPOWEGO DO PODNOSZENIA SNIENIA
W INSTALACJI WODY ZIMNEJ

8.0. Prace demontaowe

Po spuszczeniu wody z instalacji nalezy zdemontowaé:

1. wodomierz wody zimnej

2. uktad rurocigbw wody zimnej oraz wody p-parowej od gtdwnego zaworu odcineggo
przyhcze wody zimnej od instalacji wodggowych wewstrznych w obgbie pomieszczenia
wraz z wszystkimi zaworami odcigaymi.

9.0. Roboty budowlane

1. wykon& fundament o wysokai 5-10 cm o wymiarach w rzucie zgodnych zstzy
rysunkowy opracowania

10.0. Prace montaowe

1. zamontowa projektowany zestaw pompowy typ ,Hydro MPC-E 3 ERB-7"na wykonanym
J.w. fundamencie na podstawach amortyzacyjriyghroizolatorach) w miejscu wskazanym
narzucie.

2. pohczye kolektor ssawny zestawu z zaworem odaioyn zlokalizowanym na zakozeniu
przyhcza wodocigowego wbudowugc na tym przewodzie zawor antyskaiowy typ
BA 4760. Przewdd ten jak i inne przewody wogdgoive wykona z rur stalowych podwojnie
ocynkowanychgczonych za pomacziagczekzeliwnych gwintowanych lub pgézen
kotnierzowych w przypadku armatury i adzex kotnierzowych.

3. wykon& rozdzielacz instalacji wewtrznych i pojczyc go z kolektorem ttocznym zestawu.

4. wykon& rurochg obegcia zestawu ,sprie” na wypadek konieczidoi wytaczenia zestawu
lub wyhczenia pgdu

5. z kolektora wyprowadgiprzewody zasilage poszczegodlne instalacje tj. instajagpdy
bytowo-gospodarczej, instalaeyody p-paarowej i pojczyc je z odpowiednimi instalacjami

6. na przewodzie wody bytowo-gospodarczej zamontgwzepustni¢ z nagdem oraz
zdemontowany wczriej wodomierz wody zimnej (do celdéw rozliczeniowyc

7. na przewodzie wody przeciwfarowej zamontowasygnalizator (czujnik) przeptywu.
Zamontowane ugglzenia tj. sygnalizator przeptywu oraz przepustzicagdem mag
wspotpracowaw nasg¢pujacy sposoéb:

»W przypadku uruchomieniagsinstalacji p-paarowej czujnik przeptywu poda sygnat
do sterownika zestawu, ktory spowoduje autgozte zamkricie przepustnicy,
a tym samym unienbwi pobor wody z instalacji wody bytowo-gospodaggz
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8. wykona proke cisnienia instalacji wodoggowych (bez zestawu) na szczelhoa
cknienie 0,9 MPa.
Zestaw poddaprobie cénienia na wielké¢ podan przez producenta.

9. zestaw zastlielektrycznie w/g osobnego opracowania.



